Bolim81 : Kumanda ile Kap1 Ac¢ip Kapama
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Kumanda ile servo motor hareket ettirme projesi ile aslinda bir kapiy1 acip
kapatabiliriz. Farkli calismalar yaparakta bu projeyi kullanabilirsiniz. Projemizde iki
numarali butona bastigimzda servo hareket edecek ve tekrar iki numarali butona
bastigimizda servo ilk konumuna gelecek.

Kullanilan Kodlar:

#include <IRremote.h>
#include <Servo.h>
Servo motor;

int RECV_PIN = 3;

int dur=0;

IRrecv irrecv(RECV_PIN);

decode_results results;
/IKizilsensdr okudugu degerleri
/Iresults degiskenine tanimliyoruz

void setup()

{

irrecv.enablelRIn(); // Start

i //pin degerleri oku
. motor.attach(9);



motor.write(0);

void loop() {
if (irrecv.decode(&results)) {
irrecv.resume();
/Il resume yeniden baslat
if(results.value==0xFD8877 && dur==0 ){

dur=1;
motor.write(180);

}
else if(results.value==0xFD8877 && dur==1 ){

/I results degiskenindeki deger ve dur degeri

motor.write(0);
dur=0;
}

}
delay(100);
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