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8.a. LM35 ile Sicaklik Okuma Uygulamasi

Servo motor robot kollarinda, érimcek-yilan gibi robotlarda sikga kullaniimaktadir. Uygulamamizda
kullanacagimiz servo motor 0-180 derece araliginda dénmektedir. Servo motoru kontrol etmemizi
saglayan potansiyometre deger araldini 0-180 deger araliginadaraltmak icin pot degerini yaklasik
5,98 sayisina bdlmemiz gerekmektedir. Servomotorumuzun kahverengi kablosu GND pinine, kirmizi
kablosu 5V pinine, turuncu kablosu pwm pinine(10 nolu pin)baglanmalidir.Potansiyometrenin sag ayagi 5V
pinine, sol ayagl GND pinine, orta ayagl AO pinine baglanmalidir. Arduino Uno (zerinde 1 adet 5V pini
bulundugundan 5V breadboard Uzerinde paylasiimistir.

Not:Klon Arduino CH-340 lzerinde 2 adet 5V bulundugundan dolayl paylasim yapmaya gereksinim
duyulmamaktadir.

islem Basamaklari
1) Devreyi proteusta sekildeki gibi kurunuz.
2) Mblockta yukaridaki programi yazip proteusa atip simiilasyonu gézlemleyiniz.
3) Arduino’ya yiikleyerek ¢alismasini gézleyiniz.
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