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2019 — 2020 EGITIM OGRETIM YILI 12. SINIFLAR MIKRODENETLEYICILER DERSI YILLIK DERS PLANI

OGRENME

osilator 1.7.3. Reset uglart ve reset devresi a.1/0 pinleri ve
_port yapist b.1/0 pinleri akim simwrlars c.1/0 port pinlerine
kumanda edilecek devre elemanlarmm baglanmas

Cozme, Uygufamaﬁ
Caligma

=
. . KULLANILAN ARA:
? - OGRETME YONTEM VE GERECLER ¢
~ Ei § . VE TEKNIKLER] ¢
< B8 HEDEF VE DAVRANISLAR MODUL-UNITE-KONULAR DEGERLENDIRME
MODUL:MIKROISLEMCI VE
N e o oo . | MIKRODENETLEYICILER 1. MIKRO ISLEMCILER VE | Anlatum, Soru-Cevap, s
Mikroislemcileri birbirinde (likle : L Modiil kitab
F T el birbivinden aymwant G2eBRET | MIKRODENETLEYICILER 11, Mifroislemcileri Gdstererek Yaptirma, ‘{0 ! ‘ i l,k ’
renir. 5
Eh ogre Birbirinden Ayiran Ozellikler a. Kelime uzunlugu b. Problem Cizme, Yardimar kaynaklar
Komut igleme hizi c. Adres biiyiikliigii
Anlatim, Soru-Cevap, Modiil kitabs,
2R Mikroislemcileri birbirinden ayiran ozellikleri | d. Kaydedici sayisi ve yapsi e. Farkl adresleme modiar: f. Gastererek Yaptirma,
= -+ 3 Y Y yist ve yap 1 Yardimer kaynaklar
:m é dgrenir. Ilave edilecek devrelerle uyumfufuju Gdsteri, Problem
Cozme
1.2. Mikroig[emciyi Olugsturan Birimler ve Gorevleri 1.2.1. Modiil kitab,
Akiimiilator 1.2.2. Program sayici (PC) 1.2.3. Komut Yardima kaynak[ar
kayt{eﬂficisi (IR) 1.2.4. Komut kod ¢oziiciisii 1.2.5. Durum
sakfaytcm 1.2.6. Aritmetik ve mantik birimi (ALU) 1.2.7. Anlatim, Soru-Cevap,
TN Merkezi Islemci Birimindeki Iletisim Yollarmni | Kontrol birimi 1.2.8. Yigin gostergesi (SP)1.3. Merkezi Gastererek Yaptirma,
~ . .
oo T bellek gegitlerini GGrenir. Islemci Biriminde Iletisim Yollar 1.3.1. Veri Yolu 1.3.2. Gdsteri, Problem
RN Atatiirk’iin Cumhuriyercilik ilkesi Adres Yolu 1.3.3. Kontrol Yolu 1.4. Bellek 1.4.1. Rasgele Cozme, Uygulamali
erisimli (RAM) bellek 1.4.2. Yalmiz okunabilir (Rom) bellek Caligma
1.4.3. Pro_qmm[anaﬁi[ir ROM Bellek (PROM) 1.4.4.
Sifineﬁifir}fro_qmm[anaﬁi[ir ROM bellek (EPROM) 1.4.5.
Elektriksel yoffa t[e_tjigtiri[eﬁi[ir ROM bellek (EEPROM)
1.5. Mikrodenetleyici Tanimi ve Cegitleri 1.5.1. Modiil kitab,
Mikrodenetleyici tamimi 1.5.2. Mikrodenetleyicinin Anlatim, Soru-Cevap, | Yardima kaynaklar
I Mikrodenetleyicinin Tammmum ve Cesitlerini sagladigu distiinliikler 1.5.3. Mikrodenetleyici cesitleri 1.5.4. Gdstererek Yaptirma,
S+ Y g gadiy yict ges ip
9 dgrenir. Mikrodenetleyici dis goriiniisleri 1.5.5. Mikrodenetleyici ve Gdasteri, Problem
S 9 eyici dis g 3 Y
mikroiglemci arasindaki farklar 1.6. Mikrodenetleyici Cozme
Program Asamalari ve Gerekli Donanimlar
1.7. Mikrodenet[eyicinin I¢ Yapist ve Cevre Elemanlar: 1.7.1. Modiil kitab,
Mikroz[enetffyici Yapist a. I/0 }folrtftm ﬁ.P.ro_qn.zr'n belligi Anfatim, Soru-Cevap, Yardima kaynak[ar
c.Ram bellegi &W kayitcisi e.Girig/Cikis Pinleri Ile .
N , .. s . S o Gdstererek Yaptirma,
= 2. Mikrodenetleyicinin I¢ Yapisim ve Cevre Baglantisi f.Besleme gerilimi 1.7.2. Clock uglar ve osilator Gasteri. Problem
= ~ Elemanlarmi Ggrenir. cesitleri a.RC osilator b.XT osilatér c.HS osilatér d.LP '




2. MIKRODENETLEYICI PROGRAMLAMA KARTI 2.1.
Mikroz[enetfeyici ngmm[amu ve Deneme Kart1 2.2.

Anlatim, Soru-Cevap,

Modiil kitab,
Yardimer kaynaklar

Caligma

. Mikrodenetlenici Proaramfama ve Deneme Mikroz[enetfeyici ngmm[amu ve Deneme Y@aﬁi[m Bir Gdstererek Yaptirma,
£ . ey J . Kartin Yapim 2.2.1. Kart igin gertkfi malzemeler 2.2.2. Gdasteri, Problem
(R Yapabilen Bir Kartin Yapumini 6Grenir.
Mo Kartin bask: devresini cikartma 2.2.3. Devre elemanlarin Cozme, Uygulamali
bask: devre iizerine monte etme 2.2.4. Kartin besleme ve Calisma
haberlegme baglantilarimn tanitilmast
. .. . Anlat - il ki
3. MIKRODENETLEYICIYE PROGRAM YUKLEME 3.1. stt:e:;e ks‘;": gi’;’z : Modiil kitab,
; Q Mikrodenetleyici yiikleme programimn Yiikleme Programini Kullannma 3.1.1. Yiikleme Gisteri Prg; fom + | Yardima kay"ak[ar
S kullanifmasim dgrenir. Programimin Baglatimas: 3.1.2. Program Meniilerinin . ’
M . e Cozme, Uygulamali
Agiklanmasi 3.1.3. Mikrodenetleyici Secimi
Caligma
3.1.4. Program Dosyasim A¢ma 3.1.5. Mikroz[enetfeyici Modiil kitab,
Konfigiirasyonunu Ayarlama 3.1.6. Bilgisayar ile Kart Yardimer kaynaklar
Mikrodenetlenici iikleme proaramumm Arasmdaki Haberlesme Aym’[m’mt qumuk 3.1.7. Programi Anlatim, Soru-Cevap,
wlo fullam [mas:z 6§Zenir Mi}groge e tfeyici Mikroz[enetfeyiciye Yiikleme 3.2. Deneme Kart Ile Yiiklenen | Gostererek Yaptirma,
5 ® iikleme proaramimn fullanilmasn Garenir Programi Deneme3.1.4. Program Dosyasint A¢gma 3.1.5. Gdsteri, Problem
R % f ‘P, gt' 5 . Jremr: Mikrodenetleyici Konfigiirasyonunu Ayarlama 3.1.6. Cozme, Uygulamali
umAuTyetin tonem Bilgisayar ile Kart Arasindaki Haberlesme Ayarlarim Calisma
Yapmak 3.1.7. Programi Mikrodenetleyiciye Yiikleme 3.2.
Deneme Kart Ile Yiiklenen Programi Deneme
MODUL: MIKRODENETLEYICI PROGRAMLAMA 1. Modiil kitab,
Pragram yazims iin gerekls ofan afis MIKRODENETLEYICI PROGRAMI YAZMA 1.1. Akig Anfatim, Soru-Cevap, | Yardimer kaynaklar
—~ . Cae . Diyagram Olugturma ve Sembolleri 1.2. Mikrop{metfeyici Gastererek Yaptirma,
=l ® diyagramnt gikarmayt ve sembolleri GGrenir.
2 ) - Assembler Programi ve Yazim Kurallart a.Noktali virgﬁ[ Gdsteri, Problem
SRR 10 Kasim Atatiirk’ii Anma . e ..
x b.Baglik c.Sabitler d.0rg deyimi e.Girintiler ve program Cozme, Uygulamali Deger[emfirme
boliimleri f.Baghk bloju g.Atama blogu h.Program blogu Calisma
i.Sonlandirma blogu Smavt
Anlatim, Soru-Cevap, Modiil kitaby
N . 1.3. Mikrodenetleyici Komutlari 1.3.1. Byte Yonlendirmeli Gastererek Yaptirma, Cesitli direncler ,D A
§ N Mikrodenetleyici Komutlarin 6Grenir. Komutlar 1.3.2. Bit Yonlendirmeli Komutlar 1.3.3. Sabit Gasteri, Problem s i ¢ !
SRR Isleyen Komutlar 1.3.4. Kontrol Komutlar: Cozme, Uygulamali Giig kaynagt,
Calisma Lamba
DN . . . . . .
=9 BIRINCI DONEM ARA TATILI
SR
Mikrodenetleyici Icin Gerekli Yazilumn ' ] Aﬂ'fattm, Soru-Cevap, Modiil kitab,
; R Kullanmm jrenir. 1.4. Say1 ve Karakterlerin Yaziligi 1.4.1 Heksadesimal Gastererek Yaptirma, Cesitli direncler, DA
RN 24 Kasm Oy or qiinii ve Gnemi sayilar 1.4.2 Binary sayilar 1.4.3 Desimal sayilar 1.4.4 Gdsteri, Problem Giic k !
SN ASCII karakterler Cozme, Uygulamali ue ay;m_ql’
Lamba




Dosyalar a. LST dosyast b. ERR dosyast c. ASM dosyas: d.
HEX dosyasi e. WAT dosyas: f.P]T dosyasi g.LST dosyas

Cozme, Uygufamaft
Caligma

metre, Voltmetre

. . Anlatim, Soru-Cevap, Modiil Kitaby,
~ Mikrodenetleyici Igin Gerekli Yazilimn 1.5. Mikrodenetleyici Igin Gerekli Yazilimin Kullanimi a. Gastererek Yaptirma, P
<! © ~ L . Cesitli direncler, DA
S ) Kullanimini dgrenir. Programin kurulmasi b. Meniilerin tanitimast c. Gasteri, Problem Giic k 5
< Atatiirk’iin Laiklik ilkesi Mikrodenetleyici ve diger donammlarin segilmesi Cozme, Uygulamali ug kaynagt,
Caligma Lamba
’(‘;‘f‘”‘m' ;‘;”“‘C"V“J" Modiif kitabt, DA
N . T 11 , .. o
s Mikrodenetleyici Igin Gerekli Yazilimn 1.6. Programlama Teknigi 1.6.1. Bank Degistirme 1.6.2. 0:};:;’: Pg;;:;na Gii¢ kaynaij,
S o Kullanmmim dgrenir. Portlarmn Giris ve Cikis Olarak Yonlendirilmesi . ’ Lamba, Amper-
< Cozme, Uygulamali [
Caligma metre, Voltmetre
. . ' Anfatum, Soru-Cevap, Modiil kitabi, DA
»i o . . . 1.6.3. Her Adim Igin Akig Diyagrami Cizme 1.6.4. . Giic kaynai
ORI Mikrodenetleyici Igin Gerekli Yazilimn _— o Gastererek Yaptirma, ¢ kaynaqt,
= \ . Kon igiirasyon Bitlerinin Yazilmas1 1.6.5. W Kayttgtsmm . 6
S ¢ Kullanmmim dgrenir. o . Gosteri, Uygufama[t Lamba, Amper-
<| = Kullanimi 1.6.6. Bitleri Test Ederek Islem Yapma
Caligma metre, Voltmetre
1.6.7. Saya¢ Kullanarak Dongii Diizenlemek 1.6.8. Modiil kitabi, DA
S+~ Mikrodenetﬁ’yici Icin Gerekli Yazilimin Kargilagtirma Ya}mmk Dong " 'Duzen[vfj’me"k 1'.6'9' Status Anfaftm,.Som—Ceva}a, Giig kay nags,
€ Kullanmun Savenis Kaytgist 1.6.10. Zaman Geciktirme Dvngu[trt 1.6.11. Gdasteri, Problem Lamba Amper-
SiQ grentr. Altprogramlar 1.6.12. Bit Kaydirma a. Bit pozisyonlarini Cozme, Uygulamali metre. Voltmetre Deger[emfirme
< sola kaydirma b. Bit pozisyonlarin saga kaydirma c. Bit Caligma ’
_pozisyonlarin tersleme Sinavi
1.6.13. Mantiksal Islemler a.istenen bitleri sjtrfumuk Anlatim, Soru-Cevap, Modiil kitabi, DA
zle Mikrodenetleyici igin Gerekli Yazifmn 6.I'sfenen ﬁit.feti Bir'e 'gevirmek c.Istenen E.itferi ters[errfe@ Gb'st.e:'rere.k Yaptirma, Gii¢ kaynaij,
S Kullanmm sirenir d.Bir bytlik iki veriyi karsilagtirmak e.Bir bythk veriyi sifir Gdsteri, Problem Lamba, Amper-
Sl = grenir. ile kargilagtirmak 1.6.14. Aritmetik Islemler a.8 bit toplama |  Cozme, Uyqulamali metre, Voltmetre
b.16 bit toplama c.8 Bit gikarma d.16 bit ¢ikarma Calisma
1.6.15. Cevrim Tablolary a.Cevrim tablolars b.Cevrim Modiil kitabi, DA
tablolarimm kullanim yerleri ve kullanimi 1.6.16. Kesmeler Giig kaynajl,
. i " . ; Kesme n[etfir 6.INI;CON K:}yltgl;l c. Ke'sme Euynukfum Al’.l'[attm, gom—Ceva}a, Lamba, Amper-
2 S Mikrodenetl ey"’,a Ig.m Gerekli Yazilimin -Kesme alt programlarimin diizenlenmesi 1.6.17. Dlonumm Gostfrere. Yaptirma, metre, Voltmetre
5 ) Kullanmmim dgrenir. Saytctftm a. Donanim sayicist (zumun[uylctst ) nedir Gdsteri, Problem
SR Atatiirk’iin Devletcilik ilkesi b. TMRO sayicist (zaman[aytctst) ¢. Option kayttgtst Cozme, Uygufamaﬁ
d. TMRO sayicisinin ozellikleri e. WDT zamanlayicis: 1.6.18. Calisma
D/A ve AID Cevirme a.Dijital analog cevirici b.Analog
dijital gevirici
2. MIKRODENETLEYICI KONTROL PROGRAMININ | Anlatim, Soru-Cevap, | Modiil kitab, DA
ol , — fine | MAKINE DILINE CEVRILMESI 2.1. Programin Gastererek Yaptirma, Gii¢ kaynaij,
RN A/.Itlkrodene.tfeytcit @ﬁn 0[,}9709 T MAME & D o fenmesi 2.2. Programin Derleme Sonucu Elde Edilen Gdsteri, Problem Lamba Amper-
Si 9 diline gevrilmesini dgrenir. ’




2019 — 2020 EGITIM OGRETIM YILI YARIYIL TATILI (20 OCAK 2020 — 31 OCAK 2020)

MODUL: MIKRODENETLEYICI iLE DIJITAL
ISLEMLER 1. TEMEL SEVIYE DIJITAL UYGULAMA
DEVRELERI 1.Basketbol Skorboard Uygulama Devresi
a.Devre icin gerekli malzemeler b.Program adimlarim

Anlatim, Soru-Cevap,

hazirlanmasi h.Devre elemanlarinin montajim yaparak
devreyi caligtirmak

Caligma

N dstererek Yapt Modiil kitabi, DA
RS Trafik Lambast Uygulama Devresini belirlemek icin sistemin akis semasi c. Devre semas cos crerek Lapuna, . .
S - ) L X Gasteri, Problem Giig kaynagz, DA
S oo ya}mﬁt[m J.Mtkmt[enetfeytct icin gerekﬁ  programimn yu}n[must N
3, I . o Cozme, Uygulamali motoru
e.Programin simiilasyonu f.Program: mikrodenetleyiciye Lo
yiiklemek g.Semaya gore baski devrenin hazirlanmas cal
h.Devre elemanlarinin montajim yaparak devreyi
calstirmak
2.Trafik Lambast Uygulamast a.Devre icin gerekli Modiil kitab, DA
malzemeler 6.Progmm adimlarim belirlemek igin sistemin Anlatim, Soru-Cevap, Giig kaynagl, DA
N e Merdiven Otomatigi Uyqulama Devresini akis semast c.Devre semasi d.Mikrodenetleyici icin gerekli Gastererek Yaptirma, motoru
X
IS ! ya}mﬁiﬁr. _programinin ya}n[mast e.Programin simﬁfusyonu Gdsteri, Problem
S = Atatiirk’iin Milliyetcilik ilkesi _f-Programi mikrodenetleyiciye yiiklemek g.Semaya gore Cozme, Uygulamali
bask: devrenin hazirlanmas: h.Devre elemanlarmin Calisma
montajim yaparak devreyi caligtirmak
3.Merdiven Otomatigi a.Devre i¢in gerekfi malzemeler Modiil kitab, DA
b.Program adimlarin belirlemek icin sistemin akis semasi Anlatim, Soru-Cevap, Giig kaynagi, DA
‘E S Dért Aboneli Numaratér Uygulama c.Devre semast t[.Mikmb{fneffeyici igin gerekli programinin Gb'st.e:'rere.k Yaptirma, motoru
g \ o " ya}n[mast e.Programn stmu[asyanu fProgmmt Gdasteri, Problem
SN Devresini yapabilir
19 yapavir: ikrodenetleyiciye yiiklemek sre basks devreni 5zme, Uygulamaly
S mikrodenetleyiciye yiiklemek g.Semaya gore baski devrenin Cozme, Uygulamali
hazirlanmasi h.Devre elemanlarinmn montajini yaparak Calisma
devreyi calistirmak
4- Dért Aboneli Numaratir a.Devre icin gerekli malzemeler
b.Program adimlarmi belirlemek icin sistemin akis semasi Anlatim, Soru-Cevap,
¥ : d.Mikrodenetleyici icin gerekli dstererek Yaptima, | Modiil kitabi, DA
TR Basketbol Skorbord Uygulama Devresini c.Devre semasi d.Mikro enetleyic igin gerekli programmin Gds ererck Yaptirma 0 b
S . oabilir yapilmasi e.Programmn simiilasyonu . Programi Gdsteri, Problem Gii¢ kaynagi, DA
SN yp ' mikrodenetleyiciye yiiklemek g.Semaya gore baski devrenin Cozme, Uygulamali motoru




5.Asenkron Motorun Yildiz Uggen Caligmast a.Devre igin

gerekfi malzemeler B.Progmm adimlarim belirlemek igin Anlatim, Soru-Cevap, Modiil Fitabs
— . . . . o 08 . . ’
e Asenkron Motorun Yildz Ugen Caligmasi ststem.m akis semasi c. Devre semas d:MlkVUt{tZ.ntt[tZlel icin Goste:'rere.k Yaptirma, Direng, Bobin,
IS ) o " gerekﬁ  programinin yaﬁt[must e.Programin stmufusyonu Gdasteri, Problem L
SN Devresini yapabilir. ) o ; . Kondansator, Olgii
= _f-Programi mikrodenetleyiciye yiiklemek g.Semaya gore Cozme, Uygulamali ’
bask devrenin hazirlanmasi h.Devre elemanlarimn alisma Aletleri
§
montajim yaparak devreyi caligtirmak
2. ILERI SEVIYE DIJITAL UYGULAMA DEVRELERI Modiil kitabs,
2.1. Programlanabilir Zamanlayici a.Devre igin gerekli Anfatim. Soru-C Diren, Bobin,
malzemeler 6.Progmm adimlarim belirlemek igin sistemin . » Sor-tevap, Kond: 5. Olii
D Dirt Girisli Kapt Pencere Alarm Devresini akis semast c.Devre semast d. Mikrodenetleyici icin gerekli Gostererck Yaptirma, onaansator, Olgh
| o a aﬁifij 7 ro§ iammm‘ a 1[7511151 Pr' rlumongs'gm:%;? 1§;mﬂe ‘ Gosteri, Problem Aletleri
S| o yap . prog yp e.Lrogramin si Yo . Cozme, Uygulamali
_f-Programi mikrodenetleyiciye yiiklemek g.Semaya gore i
bask devrenin hazirlanmasi h.Devre elemanlarimn Calisma
montajin yty]umk deweyi calistirmak
2.2. Pencere ka}ot alarmi a.Devre igin gerekfi malzemeler Anlatim, Soru-Cevap, Modiil kitabs,
o S Elektropnomatik Sistemin PIC ile Kumandasi | b.Program adimlarim belirlemek igin sistemin akis semas: Gastererek Yaptirma, Direng, Bobin,
S Devresini yapabifir. c.Devre gemast d.Mikrodenetleyici icin gerekli programinin Gasteri, Problem Kondansator, Olgii
SR 18 Mart Canafkale Zaferi ve onemi yapilmasi e.Programn simiilasyonu f. Programi Cozme, Uygulamali Aletleri
mikrodenetleyiciye yiiklemek Caligma
Anlatim, Soru-Cevap, Modiil kitabs,
. . ) ;
\& N Efektrgmomatik Sistemin PIC ile Kumandast g.Semaya gore baski devrenin hazirfanmasi h.Devre Go:;t.e:'r:re.k Il:a]g;rma, Direnc, Bogﬂ./.l’
5 R Devresini ya}mﬁiﬁr. elemanlarimn montajint ya]mmk L{eweyi calistirmak N 0s em[} ro p em ; Kondansatir, Olgii Deger[emﬁrme
Cozme, Uygulamaly Aletleri
Caligma Stnavi
2.3. Elektro Pnomatik Bir Sistemin Kumandas: a.Devre Modiil kitab,
icin gerekli malzemeler b.Program adimlarim belirlemek Anlatim, Soru-Cevap, Direng, Bobin,
N icin sistemin ak .D d.Mikrodenetleyici ji .S
=i 7 Programlanabilir Zamanlayict Devresini e SISTCTIOAIY (LS SCIASL €. 7evTe Sentast @ ATHkrodenciieyict Gost.t:'rere.k Yaptima, 4 Kondansator, Ofgii
SR aoabifir icin gerekli programunin yapifmast e. Programin Gdsteri, Problem Aletleri
PR yp ' simiilasyonu . Programi mikrodenetleyiciye yiiklemek Cozme, Uygulamali
g.Semaya gore baski devrenin hazirlanmasi h.Devre Calisma
elemanlarinin montajiny yaparak devreyi calistirmak
~
v 2 . . . .o . .
500 IKINCI DONEM ARA TATILI
21 ©
Z




2.4.0tomatik Kapr Uygulamast a.Devre igin gerekli
malzemeler b.Program adimlarim belirlemek icin sistemin
akis semast c.Devre semasi d.Mikrodenetleyici icin gerekli
_programinin ya}n[mast e.Programin simﬁ[asyonu

Anlatim, Soru-Cevap,

Modiil kitab,
Direng, Bobin,
Kondansator, Olgii

Kullanimi 3.4.1. BAS dosyasimn olugturulmas 3.4.2. BAS
dosyann derlenmesi

Caligma

‘: N Dijimf- St.ltlt ve te.r.mometrf Uyy:qufamast f Programs mi Codenet feyiciyt i lomek 5. Semaya gre Gﬁst.e'rere.k Yaptirma, Aletleri
3 o Devr.eslmt Y a}mﬁt[m Asatiirk'iin Cocuk baski devrenin hazirfanmasi h. Devre elemanlarimm E?ostert, Problem
R Sevgisi ) ¢ dovreui cal 2.5 Proi Cozme, Uygulamali
montajim yaparak devreyi caligtirmak 2.5.. Proje Caligma
Uygulamast a. Proje 1 b. Dijital Saat Uygulamas: ¢
Termometre Uyqulamast d. Bipolar Adim Motor Denetimi
e. Sifreli Kilit Uygqulamast
Mikrodenetleyici ile Dijital Analog Cevirici | MODUL: MIKRODENETLEYICI ILE ANALOG Modiil kitabr,
uyqulamasins yapabilir. Mikrodenetleyici ile | ISLEMLER 1. ANALOG VERI 1.1. Genel Bilgiler 1.2. Anlatim, Soru-Cevap, Direng, Bobin,
b X Anafog. Pgttaf Cevirici uygulamasini Dijital Analog Ceviriciler a.Agirlik direngli DAC devresi Gostererek Yaptima, | Kondansatir, Olii
§ 2 ya}aaﬁtﬁr. b.R -2R merdiven tipi DAC devresi 1.3. Ana[og Dijimf Gdsteri, Problem Aletleri
S8 Atatiirk’iin Coouk Sevgisi Ceviriciler 1.4. PIC ile DAC Uygulama Devreleri a.Ajirlik Cozme, Uygulamali
23 Nisan Cocuk Bayrami direng ile DAC uyqulama devresi b.PWM metodu ile DAC Calisma
uygulama devresi 1.5. PIC ile ADC Uygulama Devresi
2. UYGULAMA DEVRELERI 2.1. Pic 1§f877 Entegresinin Modiil kitab,
Ozellikleri 2.2. A | D Cevirici Uyqulama Devresi Direng, Bobin,
Pic 16f877 Entegresinin Ozelliklerini 2.2.1Devrenin malzemeleri 2.2.2. Devrenin semast Anlatim, Soru-Cevap, | gondans atir, Ofgu
IR dgrenerek A | D Cevirici Uygulama Devresini | 2.2.3.Devrenin asm programi 2.2.4.Akis diyagram 2.3, Gastererek Yaptirma, Aletleri
EN N ya}aaﬁiﬁr. DC Motor Yon ve Hiz Kontrol ve DC Motor Yon ve Hiz Kontrol Devresi 2.3.1.Devrenin Gdsteri, Problem
§ o Isitict ve Fan Kontrollit Uygulama Devresini | malzemeleri 2.3.2.Devrenin semasi 2.3.3.Akg diyagrami Cozme, Uygulamali
yapabilir. 2.3.4.Devrenin asm programi 2.4. Isitici ve Fan Kontrollii Calisma
Uygulama Devresi 2.4.1.Devrenin malzemeleri
2.4.2.Devrenin semasi 2.4.3.Akig diyagram
3. PIC BASIC PRO ILE PROGRAMLAMA 3.1. Anlatim, Soru-Cevap, | Modiil kitaby,
N © Pic basic pro ile programlama kurallarni ve | Programlama Kurallari a Kargilagtirma operatirleri 3.2. Gastererek Yaptirma, Direng, Bobin,
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