75. Y1l Mesleki Ve Teknik Anadolu Lisesi E.E.T.Alan1 TEMRIN
KONU 4: MESAFE SENSORU UYGULAMALARI NO
4.b. HC-SR04 Mesafe Sensorii ile Trafik Kontrolii 10
Uygulamasi

Devremizdel adet HC-SRO4ultrasonic mesafe sensori, 1 adet led, 1 adet 220 ohm direng kullaniimistir.
Sensoriin Vcc ayagl 5V pinine, Trig ayagi 13 nolu pine, Echo ayagi 12 nolu pine, GND ayagi GND pinine
baglanmistir. Ledin kisa ayagi GND pinine, ledin uzun ayagina bagli direng ise 10 nolu pine baglanmistir.
Mesafe 10’dan kiiglikse led yanacak, araba hareket etmeyi durduracak degilse led sénecek, araba hareket
etmeye devam edecektir. Araba kenara geldigindeyeni renk ile bir arabanin tekrar bastan gelmesi
saglanacaktir. Burada amag farkl arabalarin yol tGzerindeki siirekliligini saglayarak gergekgi bir similasyon
ortami elde etmektir.
islem Basamaklari

1) Devreyi proteusta sekildeki gibi kurunuz.

2) Mblockta yukaridaki programi yazip proteusa atip simiilasyonu gézlemleyiniz.

3) Arduino’ya yiikleyerek ¢alismasini gézleyiniz.
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